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KONSTRUKCIJA ROBOTSKE RUKE ZA SORTIRANJE PREDMETA

Gali¢, Tomislav

Planetni reduktor propulzije broda

Kosti¢, Hrvoje

Trostupanjski vertikalni reduktor s uparenim zupc¢anicima

Stimac, Davor

Izrada robotske ruke i sustava upravljanja primjenom aditivne tehnologije

Pintar, Matija

Modeliranje viselamelne tarne spojke za pogon teretnog vozila

Birti¢, Luka

VJEDRENI ELEVATOR ZA TRANSPORT RUDACE

Bogdanovi¢, Damjan

Viselamelna motociklisti¢ka spojka

Varga, Erik

Konstrukcija i izrada robotske ruke

Furdek, Leopold

Izrada 3D modela primjenom povratnog inzenjerstva

Versié¢, Marin

Amonijak kao alternativno gorivo buduénosti

Supraha, Luka

Upravljanje mobilnog robota konstruiranog na platformi invalidskih kolica

Kresi¢, Martin

Inercijalni senzori za primjenu u rehabilitacijskoj robotici

Mlinari¢, Tina

Konstrukcija nadogradnje za samostalno kretanje invalidskih kolica

Abdi¢, Senada

Korozijsko ponasanje zavarenih spojeva

Mestrovié, Lovre

Utjecaj mikrostrukture na korozijsku otpornost Celika

Prikratki, Karlo

Ulezistenje automobilskog kotaca

Markovié, Karlo

Eksperimentalna i racunalna analiza optere¢enog uzorka

Bjelobradi¢, Sanja

Izrada sustava upravljanja robotske ruke za opsluzivanje cnc glodalice

Sladonja, Ivan

3D modeliranje automobilske hidrodinamicke spojke

Slatki, Valentin
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Izrada i simulacija 3D modela uredaja za graviranje dobivenog prenamjenom 3D pisaca

Kralj-Vrsalovi¢, Lucija

Izrada i simulacija rada prostornog (3D) racunalnog modela edukacijske robotske ruke DOBOT

Dzani¢, Dino

Izrada i simulacija rada prostornog (3D) ra¢unalnog modela linearne vodilice za edukacijsku robotsku ruku DOBOT

Blazicko, Gabrijel

Konstrukcija i izrada prihvatnice robota

Hedimovié, Luka

Modeliranje ispitnog stola za odredivanje stupnja iskoristivosti prijenosnika snage

Dragani¢, Mislav

Izrada i simulacija prostornog rac¢unalnog modela mobilnog robota

Gali¢, Tomislav

Modeliranje viselamelne tarne spojke za pogon teskog teretnog vozila

Tezak, Karlo

Izrada i simulacija prostornog (3D) racunalnog modela stolne glodalice

Bergovec, Antonio

Izrada programa za obradu rotacijskog izratka na NC tokarilici uporabom programskog paketa CATIA V5

Culina, Jakov

Izrada prostornog (3D) racunalnog modela robota DUMBA

Sipek, Matija

Izrada prostornog (3D) racunalnog parametarskog modela prijenosnika S13V3 temeljenog na znacajkama

Solji¢, Antonio

Odziv materijala korijena zuba zupc¢anika

Herceg, Zdravko

Izrada i simulacija rada prostornog (3D) racunalnog modela mini transportne trake edukacijske robotske ruke DOBOT

Trgovac, Patrick

Izrada robotske ruke primjenom aditivne tehnologije

Sladonja, Ivan

Konstrukcija planetnog prijenosnika postavljenog izravno na elektromotor vrsne snage 508 KW

Momcilovi¢, Matija

Plocasti - ¢lankasti transporter

Slavicek, Luka

Postupak toplinske obrade strojnog dijela MO.18-DT.09

Orsuli¢, Miroslav

Postupak toplinske obrade strojnog dijela TS.18- DT.83

Simi¢, Tadija
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Herceg, Zdravko




