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Odredvanje frekvencijskih karakteristika ispitanih uzoraka Barici¢, Luka
Razvoj upravljackog sustava za niskobudzetne 3D pisace Vadlja, Hrvoje
Staticko vlacno ispitivanje pri povisenim temperaturama Jakovljevi¢, Mislav
Upravljanje industrijskim robotom primjenom serijske veze Puskari¢, Juro
Stezna naprava za prihvat obratka na odvalnoj glodalici Nikolovski, Saso
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